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1. ОПИСАНИЕ  

Фундаментальной целью программы «CAN_Fuse» является обслуживание 

устройства РР1000, его конфигурирование и настройка.   

  

2. АРХИТЕКТУРА  

Архитектура программы CAN_Fuse представлена на рисунке 1.   

CAN_Fuse состоит из:  

1. интерфейса, необходимого для взаимодействия пользователя с центральным 

шлюзом РР1000;  

2. библиотеки Tosun  TSMaster API;  

3. драйвера CAN-приемопередатчика.  

 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
  

Рисунок 1 - Архитектура программы 
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